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1. Wprowadzenie do produktu

1.1. Opis produktu

Endomotor Endostar  Performer  jest stosowany gtdwnie w leczeniv  endodontycznym.
Jest to bezprzewodowy silnik endodontyczny z mozliwoscig pomiaru kanatdw karzeniowych. Maoze byc
stosowany jako endomotor do opracowywania i poszerzania kanatow korzeniowych lub urzadzenie
do pomiaru dtugosci kanatu. Moze byc¢ uzywany do powiekszania kanatdw, jednaczesnie monitorujac

potozenie koncowki pilnika wewnatrz kanatu.

Cechy:

+  Wuydajny silnik bezszczatkowy, niski poziom hatasu, dtuga zywotnosc.

+  Bezprzewodowy przenasny silnik endodontyczny z funkcja zintegrowanego pomiaru dtugosc.

+  Obrat katnicy 0 360 stopnt.

»  Zastosowantie technologit natychmiastowej informacjt zwrotnej i dynamicznej kontrolt momentu

obrotowego skutecznie zapabiega ztamaniu pilnika.

1.2. Model i specyfikacja
Motopex (Endostar Performer)

Kaonfiguracje urzadzen mozna znalez¢ na liscie pakowania.

1.3. Wydajnosc i sktad
Urzadzenie sktada sie z podstawy 4adujacej, mikrosilnika, katnicy, przewodu pomiarowego, haczyka

na warge, zacisku do pilnika, zasilaczs, silikonowej ostony ochronnej itp.
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1.4. Wskazania do stosowania

Endomotor Endostar Performer to bezprzewodowy, zmotoryzowany mikrosilnik do  leczenia
endodontycznego z mozliwoscia pomiaru dtugosci kanatu korzeniowego. Moze byc¢ uzywany
do opracowywania | poszerzania kanatdw korzeniowych lub pomiaru  dtugosci  kanatu.
Moze byc¢ uzywany do powiekszania kanatdw podczas monitorowania pozycji korcowki pilnika

wewnatrz kanatu.

1.5. Zakres zastosowania

Urzadzenie musi byc abstugiwane w szpitalu i klinice przez wykwalifikowanych dentystdw.

1.6. Przeciwskazania

»  Zabronione jest uzywanie urzadzenia przez lekarza z rozrusznikiem serca.

+  Przeciwwskazane u pacjentdw z rozrusznikami serca (lub innymi urzadzeniami elektrycznymi),
ktdrzy zostall ostrzezeni, aby nie uzywa¢ matych urzadzeri elektrycznych (np. golarek, suszarek
do wtosow itp.).

+  Nie nalezy uzywac tego urzadzenia w przypadku pacjentdw cierpiacych na hemofilie.

+  Nalezy zachowa( ostroznosc u pacjentdw z chorobami serca, kobiet w cigzy t matych dzieci.

1.7. Ostrzezenia /\

»  Przed plerwszym uzyciem nalezy uwaznie przeczytac niniejsza instrukgje obstugt

» o urzadzenie powinno byc obstugiwane przez profesjonalnego t wykwalifikowanego dentyste
w wykwaliftkowanym szpitalu lub klinice.

+ Nie nalezy umieszczac urzadzenia bezposrednio lub posrednio w pablizu zrddet ciepta. Urzadzenie
nalezy obstugiwac i przechowywac w bezpiecznym srodowisku.

+ To wurzadzenie wymaga spegalnych srodkdw ostroznosci w  zakresie  kompatybilnosci
elektromagnetycznej (EMC) L musi byc scisle zgodne z informacjami EMC dotyczacymi instalacji
L uzytkowania. Nie nalezy uzywac tego urzadzenia zwtaszcza w pablizu lamp fluorescencyjnych,
urzadzen nadajacych fale radiowe, urzadzen zdalnego sterowania, recznych i przenosnych urzadzen

komunikacyjnych wysokiej czestatliwosc.



Dtugotrwate korzystanie z trybu ruchu recyprokalnego moze spowodowac przegrzanie mikrosilnika,
dlatego przed uzyciem nalezy pozostawic j3 do ostygniecia. Jesli mikrosilnik czesto sie przegrzews,
nalezy skantaktowac sie z lokalnym dystrybutarem.

Nalezy uzywac aryginalnej katnicy. W przeciwnym razie urzadzenie nie bedzie mogto byc uzywane
lub moze to spowodowac negatywne skutki.

Nie nalezy wprowadzac zadnych zmian w urzadzeniu. Wszelkie zmiany moga naruszac przepisy
bezpieczenistwa, powodujac szkady dla pacjenta. Nie obiecujemy zadnych modyfikacji.

Nalezy uzywac oryginalnego zasilacza. Uzycie innego zasilacza spowoduje uszkadzenie baterit
litowej L obwodu sterowania.

Mikrosilnik nie moze byc sterylizowany w autoklawie. Do przetarcia jego powierzchni nalezy uzyc
srodka dezynfekujgcego o neutralnym pH lub alkoholu etylowego.

Zanim katnica przestantie sie obracac, nie nalezy naciskac przycisku pokrywy dociskowej katnicy.
Przed zatrzymaniem katnicy nie nalezy naciskac na pokrywe przesuwajaca katnice. W przeciwnym
razie katnica moze ulec uszkodzeniu.

Przed zatrzymaniem obrotéw mikrosilnika nie nalezy zdejmowac katnicy. W przeciwnym razie
katnica i przektadnia wewnatrz mikrosilnika zostana uszkodzone.

Przed uruchomieniem mikrosilnika nalezy sprawdzi¢, czy pinik jest dobrze zamontowany
L zablokowany

Ustaw moment obrotowy i predkosc zgodnie z zaleceniami specyfikacji producenta pilnika.

Btedna wymiana bateril litowych moze prowadzi¢ do niedopuszczalnego ryzyka, dlatego nalezy
uzywac oryginalnych baterit litowych t wymieniac je zgodnie z instrukgjami.

Nie nalezy umieszczac urzadzenia w miejscu, w ktérym trudno jest odtaczyc zasilanie.

Jesli mikrosilnik nie bedzie uzywany przez dtuzszy czas, nalezy wyjac z niego akumulator.

1.8. Klasyfikacja bezpieczerstwa urzadzenia

Rodzaj trybu pracy: Urzadzenie do pracy ciagtej.
Typ ochrony przed parazeniem pradem: sprzet klasy Il z wewnetrznym zasilaniem.
Stopien ochrony przed porazeniem elektrycznym: zastosowana czesc typu B.

Stopien ochrony przed szkodliwym wnikaniem wody: zwykty sprzet (IPXO).



1.9. Podstawowe specyfikacje techniczne

+  Bateria: litowa w mikrosilniku: 3,7V /2000mAh.,

v Zasilacz model: ADS-6AM-06N  05050/UEO8WCP-050100SPA).  Wejscie: ~100V-240V,
50Hz/60Hz, 0.4A Max. Wyjscie: DCSV/IA.

+  Zakres momentu obrotowego: 0.2Ncm-5.0Ncm (2mNm~50mNm).

v Zakres predkosct 100~1800 abr.

+ tadowanie bezprzewodowe: zakres czestotliwosct 112-205KHz. Maksymalna moc wyjsciowa

RF produktu; 9,46 dBUA/m@3m.

1.10. Parametry Srodowiska
+  Temperatura otoczenia: +5°C ~ +40°C.
+  Wilgotnosc¢ wzgledna: 30% ~ 75%.

+  Ci¥nienie atmosferyczne: 70 kPa ~ 106 kPa.



2. Instalacja

2.1. Podstawowe akcesoria produktu

. |

Mikrosilnik Katnica
/@\ Silikonowa ostanka ochronna
Baza tadujaca
Dysza

Zasilacz

Przewdd pomiarowy

—

Jednorazowe rekawy izolacyjne

-

Klip do pilnika Sanda dotykowa Hak wargowy



2.2. Ekrany wyswietlacza
Ekrany wyswietlacza dla 5 trybdw pracy i trybu gotowoscl.
»  Tryb EAL

Ten tryb stuzy do pomiaru kanatu. Mikrosilnik nie dziata w tym trybie.

MO AIP||||||||

1 2 K}

m EAL

. Tryb CW.

Mikrosilnik obraca sie do przodu 0 360°, zgodnie z ruchem wskazéwek zegara.

M1  300rpm

mm cw 2.0Ncm

»  Tryb CCW.
Mikrosilnik obraca sie tylko w kierunku przeciwnym do ruchu wskazdwek zegara. Tryb ten stuzy
do wstrzykiwania wodorotlenku wapnia i innych lekdw. Podczas korzystania z tego trybu emitowany

jest clagty podwajny sygnat dzwiekowy.

» Tryb F-R.

Ruch przad-tyt (CW-CCW). Bezpieczna preparacja kanatu dzieki naprzemiennym, czesciowym obrotom
pilnika do przodu (F) L do tytu (R). Zakres kazdego obrotu pilnika ustawiamy, wpisujac katy dla F LR. Peten
obrdt to 360 stopni.




Zaleca sie, aby roznica miedzy katem do przodu it katem do tytu byta wieksza lub réwna 120 stopni,
w przeciwnym razie nie bedzie mozliwe skuteczne opracowanie kanatéw korzeniowych.
Kat do przodu < kat odwrotny, taki jak F60/R:150, efektywny kat ciecia to kat odwrotny, nadaje

sie do stosowania pilnikéw recyprokalnych.

. Tryb ATR.

ATR: funkcja adaptacyjnego odwracania momentu obrotowego.

M1 300rpm

m3ATR 1.0Ncm

Normalny ciagty obrdt do przodu, gdy obcigzenie pilnika jest wieksze niz ustawiony limit momentu

obrotoweqo, pilnik zacznie obracac sie naprzemiennie pod ustawionym katem.

»  Wyswietlacz momentu obrotowego.

Pojawia sie, gdy silnik pracuje. Miernik pokazuje obcigzenie pilnika momentem obrotowym.

Ustawiona predkosc

Ustawiony torque

Torque w Czasie pracy

»  Wuyswietlacz pomiaru kanatu.
Pojawia sie, gdy pilnik znajduje sie wewnatrz kanatu, a hak wargowy styka sie z ustamti pacjenta. Stupki
na mierniku pokazuja potozenie koncowki pilnika. W trybie EAL, jesli dtugosc jest mniejsza

niz 1,0, wyswietlacz zostanie powigkszony.
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Liczby 1.0, 2.0, 3.0 { liczby cyfrowe OO-16 nie reprezentuja rzeczywistej dtugosci od otworu
wierzchotkowego. Wskazuja one po prostu postep pilnika w kierunku wierzchotka. Cyfry -1 ¢ -2
0znaczaja, ze pilnik mingt otwdr wierzchotkowy. Cyfra "0O0" oznacza, ze pilnik osiggnat otwor
wierzchotkowy. Od zmierzonej dtugosci pilnika nalezy odja¢ 0,5-1 mm jako dtugosc robocza. Liczby

te stuza do 0szacowania dtugosci roboczej kanatu.

2.3. Instrukcje dotyczace katnicy

»  Katnica przyjmuje precyzyjna przektadnie zebats, a przetozenie wynaost &:1.

»  Przed pierwszym uzyciem i po zabiegach nalezy wyczyscic i zdezynfekowac katnice srodkiem
dezynfekujgcym o neutralnym pH. Po dezynfekcji nasmaruj ja specjalnym olejem czyszczacym.
Na kaniec wysterylizuj ja w wysokiej temperaturze i pod wysokim cisnieniem (134°C 2,0 bar ~ 2,3
bar (0,20 MPa ~ 0,23 MPa)).

»  Katnica moze byc uzywana wuytacznie w potaczeniu z tym urzadzeniem. W przeciwnym razie
katnica zostanie uszkodzona.

2.4. Montaz i demontaz katnicy

» Instalacja.

Wuyréwnaj dowolny kotek ustalsjacy katnicy z gniszdem pozycjonujacym na mikrosilniku 1 wsuwagj

katnice poziomo. Trzy kotki ustalsjgce na katnicy zostana wiozone do tych trzech otwordw

pozycjonujacych na rekojesci mikrosilnika. Dzwiek "klikniecia" 0znacza, ze instalacja zostata zakoriczona.

Katnice mozna swobodnie obracac¢ 0 360",

1



wypustki lokalizujace

szczeliny pozycgjonujace | J)

n—"

)
Y/

N
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Katnice mozna swobaodnie obracac, dostosowujac ja do kanatu korzeniowego w rdznych pozydach,
a podczas pracy wygadnie jest obserwowac ekran.
+  Usuwante.

Wuyciagnij katnice poziomo, gdy mikrosilnik nie pracuje.
M
[ )| m

Przed podtaczeniem lub odtaczeniem katnicy nalezy najpierw zatrzymac mikrosilnik. Po instalacji

Ostrzezenia A

nalezy sprawdzic¢ i potwierdzic, ze katnica zostata dobrze zainstalowana.

2.5. Instalacja i usuwanie pilnika

+ Instalagja pilnika.

Przed uruchomieniem urzadzenia nalezy podtaczyc pilnik do otworu katnicy. Przytrzymaj przycisk
na katnicy © wtéz pilnik. Obracaj pilnik do przodu ( do tyty, az znajdzie sie w jednej linit
z wewnetrznym rowkiem zatrzasku i wsunie sie na miejsce. Zwolnij przycisk, aby zablokowac pilnik

w katnicy.

12



nacisnij przycisk

Ostrzezenia A

Po wtozeniu pilnika do katnicy nalezy puscic dtor na ostonie, aby upewnic sig, ze pilnik nie moze zostac
wyjety. Zachowaj ostroznos¢ podczas wktadania pilnikdw, aby uniknac¢ obrazen palcow. Wktadanie
L wyjmowanie pilnikdw bez przytrzymania przycisku moze spowodowac uszkodzenie uchwytu katnicy.
Nalezy uzywac pilnikéw z chwytem zgodnym z norma ISO (norma 1SO: @2,334-2,350 mm).

+  Usuwanie pilnika.

Nacisnij przycisk, a nastepnie wyciagnij pilnik.

Lo -

) 3

Przed podtaczeniem 1 wyciagnieciem pilnika nalezy wytaczyc silnik. Podczas wyjmowania pilnikow

Ostrzezenia A

13



nalezy zachowac ostroznos¢, aby uniknac obrazeri palcdw. Wyjmaowanie pilnikéw bez przytrzymania

przycisku spowoduje uszkodzenie uchwytu katnicy.

2.6. Potaczenie funkcjonalne pomiaru kanatu

Nie jest to wymagane, jesli funkcja pomiaru kanatu nie bedzie uzywana. Podtacz przewdd pomiarowy
do mikrosilnika. Ustaw wtyczke przewodu pomiarowego w jednej linit z wycleciem z tytu silnika
Lwcisnij ja do korica. Podtacz wtyczke zacisku pilnika do gniazda (czarnego) na przewodzie pomiarowym.

Podtacz hak wargowy do gniazda (bistego) na przewodzie pomiarowym.

zacisk pilnika

czarna koncowka

biata koncowka

hak wargowy

Ostrzezenia /\
Podtacz hak wargowy do gniazda (bistego) na przewodzie pomisrowym. W przeciwnym razie
nie bedzie mozna uzywac funkgji opracowywania kanatu korzeniowego  pomiaru dtugosct kanatu

karzeniowego.

14



2.7. Montaz i demontaz jednorazowych rekawéw izolacyjnych

» Instalacja.

Przed kazdym uzyciem mikrosilnika oraz po jego wyczyszczeniu t zdezynfekowaniu nalezy zatozyc
jednorazowy rekaw izolacyjny. Wyjmij rekaw izolacyjny z pudetka, a nastepnie wtdz go na mikrosilnik
od cienkiego korica. Zainstaluj rekaw, 3z nie bedzie widocznych zmarszczek. Po  zatozeniu
jednorazoweqo rekawa izolacyjnego owin folie barierowa waokdt powierzchni mikrosilnika. Nastepnie
wyczysc i zdezynfekuj powierzchnie mikrosilnika. Procedury czyszczenia i dezynfekcji opisano
w rozdziale 6.3.

»  Usuwante.

Po kazdym uzyciu nalezy usunac folie barierowa t powoll naciagnac rekaw izolacyjny od cienkiego

korica mikrosilnika.

Ostrzezenie A

Rekawy zolacyjne nie sa wielokrotnego uzytku.
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3. Funkcja t dziatanie produktu

3.1. Definicja i ustawienia przyciskow

przycisk gtowny wyswietlacz przycisk ustawien przycisk regulagjt
P / +

(5dT0)

M2 450rpm
micw 2.0Ncm

Performer

przycisk regulacjt

+  Wiacz zasilante,

Nacisnij przycisk gtowny, aby wiaczyc¢ mikrosilnik.

»  Wuytaczanie zasilania.

Przytrzymaj przycisk ustawien "P", a nastepnie nacisnij przycisk gtdwny, aby wytaczyc mikrosilnik.

»  /miana programu niestandardowego.

Naci$nij przycisk regulacjt "+"/"-" w trybie gotowosci.

+  Ustawianie parametrow.

Nacisnij przycisk ustawiert "P", aby wybra¢ docelowe parametry, nacisnj przycisk regulacji "+'/"-",
aby je zmienic, a nastepnie nacisnij przycisk gtowny lub odczekaj 5 sekund, aby potwierdzic.

+  Wybdr zaprogramowanego programu.

Nacisnij © przytrzymaj przycisk ustawieri "P", aby wprowadzi¢ zaprogramowany program w trybie
gotowosci, nacisnij przycisk regulacji "+"/"-", aby wybrac system pilnikéw, nacisnij przycisk ustawien "P",
aby wprowadzi¢ numer pilnika, nacisnij przycisk requlagji "+'/"-", aby wybra¢ numer pilnika, a nastepnie
nacisnij przycisk gtdwny, aby potwierdzic.

+  Ustawienie funkgji mikrosilnika.

Przy wytaczonym mikrosilniku , przytrzymaj przycisk ustawien "P" { nacisnij przycisk gtéwny, aby wejsc
do ustawien funkgji mikrosilnika, nacisnij przycisk ustawiert "P" do ustawienia docelowego, nacisnij

przycisk regulacji "+'/"-", aby dostosowac, 3 nastepnie nacisnij przycisk gtdwny, aby potwierdzic.

16



3.2. Wyswietlanie ekranu

»  Interfejs trybu gotowoscl

niestandardowy numer ustawiona predkosc

sekwengjt programu O-9, MO 250rpm

facznie 10 programow ustawiony moment

obrotowy (torque)

I} CW 2.0Ncm

zuzycie bateril

tryb pracy

» Interfejs roboczy

ustawiony moment
obrotowy (torque) moment obrotowy (torque)
W (zasle pracy

ustawiona predkosc

skala wyswietlania momentu obrotowego

»  Interfejs trybu pomiaru kanatéw

MO Aunnnnn
AP* 1 2
pasek flash wierzchotkowego
E EAL punktu referencyjnego

/

EAL: elektroniczny lokalizator wierzchotka

17



' Interfejs stanu pomiaru kanatu

pasek wskaznika numer wskazania*
e HHHTIIN
AN
! ! = 1 o
o o o o
™ N — <
otwar wierzchotkowy

*Cyfry 00-16 nie reprezentuja rzeczywistej dtugosct od otworu wierzchotkowego. Wskazuja
one po prostu postep pilnika w kierunku wierzchotka. Liczba "O0" oznacza, ze pilnik osiggnat otwar
wierzchotkowy.

» Interfejs ustawiania wierzchotkowego punktu referencyjnego

pasek flash
wierzchotkowego Flash Bar Position
punktu referencyjnego

AP 1 2

otwor wierzchotkowy cyfrowy odczyt miernika "02",
bardzo blisko fizjologicznego otworu
wierzchotkawego.

3.3. Terminy i definicje

(W

Obrot zgodnie z ruchem wskazdwek zegara, do przodu. Stosowany do pilnika rotacyjnego.

e

Obrot przeciwny do ruchu wskazowek zegara, obrot wsteczny. Mozna stosowac do specjalnych pilnikow,

wstrzykiwac wodarotlenek wapnia t inne roztwory.

18



+ FR

Forvard-Reverse - ruch przod-tyt. Bezpieczna preparacja kanatu dzieki naprzemiennym, czesclowym
obrotom pilnika do przodu (F) U do tytu (R). Zakres kazdego obrotu pilnika ustawiamy, wpisujac katy
dla F L R. Peten obrot to 360 stopni. Odpowiednt do pilnikow recyprokalnych.

+  ATR

Adaptive tarque reverse - Adaptacyjne odwrdcenie momentu cbrotowego. Do momentu ustawienia
momentu obrotowego silnik bedzie poruszat sie w trybie ATR; gdy moment obrotowy spadnie
do normalnej wartosci, silnik bedzie obracat sie zgodnie z ruchem wskazowek zegara.

+ K3t do przodu (Forward Angle)

Kat obrotu pilnika zgodny z ruchem wskazowek zegara.

+  Odwrdcony kat (Reverse Angle)

Kat obrotu pilnika w kierunku przeciwnym do ruchu wskazdwek zegara.

+ EAL

Elektroniczny lokalizator wierzchotkdw. Ten tryb jest przeznaczony wytacznie do okreslania dtugosct
roboczej.

AP

Otwar wierzchotkowy.

+  Akcja wierzchotkowa (Apical Action)

Dziatanie pilnika, gdy jego koricdwka osiaga wierzchotkowy punkt odniesienia.

+  Pozycja paska lampy btyskowej (Flash Bar Position) - wierzchotkowy punkt odniesienia

Pokazuje punkt wewnatrz kanatu, w ktdrym wyzwalane jest okreslone dziatanie wierzchotkowe.

+  Automatyczny start (Auto Start)

Rotacja pilnika uruchamia sie automatycznie po wtozeniu pilnika do kanatu.

»  Automatyczny stop (Auto Stop)

Rotacja pilnika zatrzymuje sie automatycznie po witozeniu pilnika do kanatu.

»  Spowolnienie wierzchotkowe (Apical Slow Down)

Pilnik zwalnia automatycznie, gdy zbliza sie do wierzchotka. Aktywacja w trybie pracy CW L CCW.

+ Tryb pracy (Operation Mode)

5 trybdw pracy do ksztattowania ( pomiaru kanatu. S to tryby CW, CCW, F-R, ATR L EAL.

19



+  Predkosc (Speed)

Predkosc obrotow pilnikaw.

»  Moment obrotowy (Torque). Limit momentu obrotowego (Torgue Limit). Moment wyzwalajacy
(Trigger Torque)

W trybach CW i CCW wartos¢ momentu obrotowego (Torque Limit), ktéra wyzwala obrét wsteczny.

W trybie ATR wartos¢ momentu obrotowego (Trigger Torque), ktdra wyzwala dziatanie ATR.

20



4. Instrukcja obstugt

4.1. Wiaczanie i wytaczanie zasilania
» Uruchamianie ( zatrzymywanie silnika urzadzenia.
Po wuytaczeniu zasilania mikrosilnika nacisnij przycisk gtdwny, a nastepnie mikrosilnik przejdzie

do interfejsu trybu gotowaoscl Interfejs wyswietla sie nastepujaco:

MO 250rpm

1} cwW 2.0Ncm

W interfejsie trybu gotowosct nacisnij przycisk gtowny, a nastepnie mikrosilnik przejdzie

do interfejsu roboczego. Interfejs wyswietla sie nastepujaco:

Ponownie nacisnij przycisk gtdwny, a mikrosilnik powrdci do interfejsu gotowosct. Przytrzymaj przycisk
ustawieri "P", 8 nastepnie nacisni przycisk gtowny, aby wuytaczy¢ mikrosilnik. W trybie czuwania
mikrosilnik wytaczy sie automatycznie po 3 minutach bez naciskania zadnego przycisku. Mikrosilnik

wutaczy sie réwniez automatycznie, gdy zostanie umieszczony w stacjitadujace).

4.2. Wybdr niestandardowego numeru sekwencji programu

Mikrosilnik ma 10 programdw pamieci (MO-M9) i 6 wstepnie ustawionych programdw dla pilnikdw
Endostar (patrz rozdziat 4.4). Nacisnij przycisk requlagji "+'/"-", aby zmieni¢ niestandardowy numer
sekwencji programu w stanie gotowoscl. MO-M9 to program pamiect do ksztattowania kanatow
L pomiardw, kazdy program pamieci ma wtasne parametry, takie jak tryb pracy, predkos¢ { moment

obrotowy, wszystkie te parametry mozna zmienic.
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4.3. Ustawienie parametrow

22

Przed uruchomieniem mikrosilnika nalezy sprawdzi¢, czy tryb pracy jest prawictowy. Wszystkie
parametry musza by ustawione zgodnie z pilnikami, upewni sie, ze wszystkie parametry
sa odpowiednie przed uruchomieniem mikrosilnika, w przeciwnym razie istnieje ryzyko ztamania

pilnika.

MO 250rpm

1 CcwW 2.0Ncm

Posiada 5 trybdw pracy do ksztattowania i pomiaru kanatu: CW, CCW, F-R, ATR { EAL (patrz rozdzist
33 Terminy ( definige, aby uzyskac¢ objasnienia tych trybdw). Nacisnij przycisk ustawien
"P" raz w stanie gotowosci, nacisnij przycisk regulacji "+"'/"-", aby wybra¢ odpowiedni tryb pracuy.
Tryb CCW stuzy do wstrzykiwania wodoratlenku wapnia t innych lekdw. Gdy uzywany jest ten tryb,
emitowany jest clagty podwajny sygnat dzwiekowy, sygnalizujacy obroty w kierunku przeciwnym

do ruchu wskazdwek zegara.

Operation Mode

CWwW

Kilkakratnie nacisnij przycisk ustawien "P", aby sprawdzi¢, czy wszystkie parametry nastepnego
poziomu tego trybu pracy sa oczekiwane, nacisnij przycisk regulacji "+"/"-", aby wybrac, jesli nie.
Predkos¢ mozna regulowac¢ w zakresie od 100 do 1800 obr. Nacisnij przycisk regulacji "+'/"-",
aby zwiekszyc lub zmniejszyc¢ predkosc. Dtugie nacisniecie pozwala szybko zwiekszyc lub szybko
zmniejszyc predkosc. W trybie ATR dostepne sa predkosct 100~500 obr. W trybie F-R dostepne
sa predkosci 100~500 obr.

Speed

250 rpm




Ustawienie momentu obrotowego mozna regulowac¢ w zakresie od 0,2 Ncm do 50 Ncm.
Nacisnj przycisk regulacit "+'/"-", aby zwiekszy¢ lub zmniejszy¢ moment obrotowy.
Dtugie nacisniecie powaduje szybkie zwiekszenie ub szybkie zmniejszenie momentu obrotowego.
W trybie ATR dostepny jest moment wyzwalania O,2Ncm~4,0Ncm. W trybie F-R dostepny

jest moment obrotowy 2,0Ncm~5,0Ncm.

Torque Limit

2.0 Ncm

Czynnosci wykonywane automatycznie, gdy koricdwka pilnika osiagnie punkt wewnatrz kanatu
okreslony przez ustawienie Flash Bar. Korzystaj z integracji okreslania dtugosci, gdy pilnik osiggnie
punkt odniesienia, silnik zareaguje zgodnie z ustawieniem, moze to byc¢ Reverse, Stop 1 OFF
Nacisnij przycisk regulacjt "+'/"-", aby zmieni¢. OFF. Wuytacza funkcje Apical Action, pilnik obraca
sie jak zwykle, nawet jesli osiagnie punkt odniesienia. Stop: automatyczne zatrzymanie obrotu
PO oslagnieciu punktu odniesientis, lekkie podniesienie i ponowny obrdt. Reverse: automatycznie
odwraca obrot po osiagnieciu lub minieciu punktu odniesientis, nieco w gare, kierunek obrotu zmient

sie ponownie.

Apical Action

OFF

Obracanie rozpoczyna sie automatycznie, gdy pilnik zostanie wtozony do kanatu, a pasek wskaznika
dtugosci kanatu zaswieci sie na wiecej niz 2 paski. Nacisnij przycisk regulacji "+'/"-", aby zmienic.
OFF Silnik nie uruchamia sie po wprowadzenw pilnika do kanatu. Gtowny przycisk stuzy

do uruchamiania i zatrzymywania mikrosilnika. ON: Silnik uruchamia sie automatycznie.

Auto Start

OFF
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»  Obrdt zatrzymuje sie automatycznie, gdy pilnik zostanie wyjety z kanatu, a pasek wskaznika
dtugosci kanatu zaswiect sie na mniej niz 2 paski przed wyjeciem pilnika. Nacisny przycisk regulagjt
"+'/"-",3by zmieni¢. OFF: Silnik nie zatrzymuje sie po wyjeciu pilnika z kanatu. Gtéwny przycisk stuzy

do uruchamiania i zatrzymywania mikrosilnika. ON: Silnik zatrzymuje sie automatycznie.

Auto Stop

OFF

» Jest to punkt odniesienia, w ktérym wyzwalane sa rézne dziatania wierzchotkowe. Nacisnij przycisk
regulacjt "+'/"-", aby wybrac punkt adniesienia, zmienigjac pasek migania. Odczyt 0,5 wskazuje,
ze koricdwka pilnika znajduje sie bardzo blisko fizjologicznego otworu  wierzchotkowego.

Punkt odniesienia (pasek flash) mozna ustawi¢ w zakresie od 2 do AP (Apex) na mierniku.

Flash Bar Position

[ I I 0]
- [ ]
AP 1 2 3

» (Obrdt automatycznie zwalnia, gdy koncowka pilnika zbliza sie do punktu odniesienia.
Nacisnij przycisk requlacjt "+'/"-", aby zmieni¢. OFF: Wutaczenie funkgji Apical Slow Down. ON: Obrot

automatycznie zwalnia, gdy koncowka pilnika zbliza sie do punktu odniesienta.

Apical Slow Down

OFF

» W trybie F-R dostepny jest kat do przodu 20°~400°. W trybie ATR dostepny jest kat do przodu
60°~400°. Kat wsteczny. W trybie F-R dostepny jest kat wsteczny 20°~400°. W trybie ATR

kat wsteczny nie moze byc wiekszy niz kat do przodu.

Forward Angle Reverse Angle

30° 30°
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4.4. Najpopularniejsze systemy pilnikéw Endostar sg juz wstepnie ustawione

»  Aby wybra¢ wstepnie ustawiony system pilnikéw Endostar ze stanu gotowosci, nacisnij
L przytrzymaj przycisk ustawieri "P"

»  Aby wybrac system pilnikéw Endostar, nacisnij przycisk requlacji "+'/"- " i nacisnij przycisk ustawien
"P" aby potwierdzic.

»  Ustawienia pilnikdw mozna recznie zmieniac.

»  Lista systemdw pilnikdw Endostar L ich ustawien:

CW ATR F-R

E3 Azure Small .5Ncm | 300 rpm

2,5Ncm, 300 rpm,
E3 Azure Basic 2.00Ncm| 300 rpm | O.2Ncm | 300 rpm forward Angle 1507,
Reverse Angle 60°

E3 Azure Big 2.00 Ncm | 300 rpm

2,5 Ncm, 300 rpm,
EP Easy Path I5Ncm | 300 rpm | 0.2 Ncm | 300 rpm forward Angle 150°,
Reverse Angle 60°

2,5 Ncm, 300 rpm,
REvision 20Ncm | 500 rpm | O.2Ncm | 300 rpm forward Angle 1507,
Reverse Angle 60°

2,5Ncm, 300 rpm,
RE Endo Rotary System | 2.0 Ncm | 500 rpm | 0.2 Ncm | 300 rpm forward Angle 1507,
Reverse Angle 60°

4.5. Wybdr zaprogramowanego programu
»  Dla wygody wstepnie ustawilismy kilka popularnych systemow pilnikdw. Nacisnij przycisk regulacjt
"+'/"-", aby przetaczyc sie na zaprogramaowany program (MO-M9, zaprogramowany program 1-5),

(nterfejs pokaze sie po lewej stronie.

WMATCH W3-
Pro 350rpm

I:i.CW 2.0Ncm
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Nacisni t przytrzymaj przycisk ustawien "P", aby wejs¢ do zaprogramowanego programu w trybie
gotowosci, interfejs wyswietli sie po lewej stronie. Nacisnij przycisk regulacji "+'/"-", aby wybrac

system pilnikaw.

MATCH W3-Pro
MATCH W3-Single >

MATCH W2-Plus
MATCH W2-Pro

Po wybraniu systemu pilnikoéw nacisny przycisk ustawien "P", aby wprowadzi¢ numer pilnika,
nacisnij przycisk regulacjt "+'/"-", aby wybrac¢ numer pilnika, 3 nastepnie nacisnij przycisk gtéwny,

aby potwierdzic.

MATCH W3-Pro
17/.12 CcwW

18/.05 350rpm

25/.06 2.0Ncm

Parametry "W3-Pro" mozna réwniez zmienic, aby raznity sie od ustawiert domyslnych. Jesli chcesz
powrocic do ustawieri domuyslnych, nacisny U przytrzymaj przycisk ustawien "P", aby wejs¢
do zaprogramowanego programu w stanie gotowoscl, wybterz "W3-Pro" { nacisnj przycisk
"Gtowny", aby potwierdzi¢, ustawienia domyslne zostang ponownie zatadowane, wytacz mikrosilnik,
8 nastepnie wiacz zasilanie, zaprogramowany program moze roéwniez przywrocié ustawienia
domuyslne. Zmiana domuyslnych ustawieri programu nie jest zalecana, w przeciwnym razie istnieje

ryzyko zamania pilnika.

WMATCH W3-
Pro

350rpm
25/.06

M} CW 2.0Ncm

4.6. Ustawienie funkcji mikrosilnika

Przy wytaczonym mikrosilniku, przytrzymaj przycisk ustawien "P" t nacisnyj przycisk gtéwny, aby wejsc

do ustawien funkcji mikrosilnika, naciskaj przycisk ustawien "P" az do ustawienia docelowega, nacisnij

przycisk requlacji "+'/"-", aby dostosowac, 3 nastepnie nacisnij przycisk gtéwny, aby potwierdzic,
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Przy wuytaczonym mikrosilniku, przytrzymaj przycisk ustawieri "P" 1 nacisnij przycisk gtawny,
aby wejs¢ do ustawien funkcjt mikrosilnika, numer wersjt oprogramowania pojawi sie na ekranie

wyswietlacza.

Software Version

VvV1.0.0

Po 3 sekundach wyswietlania numeru wersji na ekranie mozna zmieni¢ Automatyczne wytaczanie
(Auto Pawer OFF), nacisnac przycisk regulacjt "+'/"-", aby dostosowac, a nastepnie nacisnac przycisk
"Gtowny", aby potwierdzi¢. W stanie gotowosct urzadzenie wuytacza sie automatycznie po uptywie

ustawionego czasu. Timer mozna regulowac w zakresie od 3 minut do 30 minut (co I minute).

Auto Power OFF

5 min

Ponownie nacisnij przycisk ustawien "P", aby zmieni¢ "Auto Standby Scr", nacisny przycisk regulagjt
"+'/"-", aby dostosowac, a3 nastepnie nacisnij przycisk "Gtéwny", aby potwierdzi¢. Po uptywie
ustawionego (zasu wyswietlacz automatycznie powrdct do interfejsu gotowoscl. Timer mozna

regulowac w zakresie od 3 sekund do 30 sekund (co 1 sekunde).

Auto Standby Scr

30 sec

Nacisnij ponownie przycisk ustawien "P". Dominujaca reka (Dominant Hand) moze zosta¢ zmienions,
nacisnij przycisk regulagi "+'/"-", aby dostosowal, a nastepnie nacisnij przycisk "Gtdwny",

aby potwierdzi¢. Urzadzenie moze byc przystosowane dla uzytkawnikdw prawo- ub leworecznych.

Dominant Hand

Right
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Nacisnij ponownie przycisk ustawien "P", aby zmieni¢ opcje Kalibracja (Calibration), nacisnij przycisk

regulacjt "+'/"-", aby wybrac "ON" (W), a nastepnie nacisnij przycisk "Gtdwny", aby przeprowadzic
kalibracje. Przed kalibracja upewnij sie, ze zainstalowana jest oryginalna katnica i nie instaluj pilnika.
Maoment obrotowy nie zostanie skorygowany w przypadku kalibracji bez oryginalnej katnicy
lub jakiegokolwiek obcigzenia uchwytu katnicy, a takze istnieje ryzyko oddzielenia sie pilnika.

Po wymianie katnicy nalezy ja skalibrowac przed uzyciem.

Calibration

OFF

Ponownie nacisnij przycisk ustawiert "P", aby zmieni¢ Gtosnos¢ sygnatu dzwiekowego (Beeper
Volume), nacisnij przycisk requlacji "+'/"-", aby dostosowac, a nastepnie nacisnij przycisk "Gtéwny",

aby potwierdzi¢. Gtosnosc sygnatu dzwiekowego mozna ustawic w zakresie O-3. Vol.O: Wyciszenie.

Beeper Volume

Vol.3

Nacisnij ponownie przycisk ustawierl "P", aby zmienic¢ opcje Przywrdc ustawienia domyslne (Restore
Defaults). Nacisnij przycisk regulagjt "+'/"-", aby wybra¢ "ON" (Wt), 3 nastepnie nacisnij przycisk

"Gtowny", aby przywracic ustawienia domyslne

Restore Defaults

OFF

4.7. Funkcja ochronna automatycznego cofania

Podczas pracy, jeslt wartos¢ obcigzenia przekroczy ustawiong wartos¢ momentu obrotowego, tryb

obrotu pilnika automatycznie zmieni sie na tryb wsteczny. Pilnik powrdct do normalnego trybu obroty,

gdy obcigzenie ponownie spadnie ponizej ustawionej warto$ct momentu obrotowego.
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Wartosc¢ obcigzenia Wartosc obcigzenia Wartosc obcigzenia
jest nizsza jest wyzsza jest ponownie nizsza
niz ustawiona wartosc Nz ustawiona wartosc Niz ustawiona wartos¢
momentu obrotowego momentu obrotowego momentu obrotowego
Clockwise rotation Counterclockwise rotation Clockwise rotation
(Cw) (Ccw) (CwW)

Ostrzezenia A

Funkcja ochronna automatycznego cofania jest odpowiednia TYLKO dla trybu CW.

Ta funkgja jest zabroniona w trybie CCW, trybie ATR.

Gdy wskaznik akumulatora mikrosilnika wskazuje niski poziom natadowania akumulatora, niski

poziom natadowania akumulatora jest niewystarczajacy, aby mikrosilnik osiagnat graniczng wartosc

momentu obrotowego, co oznacza, ze funkga automatycznego cofania nie bedzie dzistac

prawidtowo. Nalezy natadowac akumulator na czas.

Jesli mikrosilnik jest caty czas obcigzany, urzadzenie moze zatrzymac sie automatycznie w wyniku

dziatania zabezpieczenia przed przegrzaniem, az temperatura spadnie. Jesli sie to zdarzy, wytacz

mikrosilniki na chwile, az temperatura spadnie.

4.8. Dziatanie silnika

Tryb pracy, moment obrotowy t predkosc nalezy ustawi¢ zgodnie z zaleceniami producenta pilnika.
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»  Tryb samego silnika
W trybie pracy z samym silnikiem na ekranie wyswietlany jest pasek momentu obrotowego (wiecej

informacji na temat paska momentu obrotowego mozna znalez¢ w rozdziale 3. 2 Wyswietlanie ekranu).

»  Tryb funkcji pomiaru kanatu potaczonego z silnikiem

Podczas korzystania z funkcji pomiaru kanatu potaczonego z silnikiem, przewdd pomiarowy must
byc potaczany z mikrosilnikiem za pomoca gniazda USB, a biate gniazdo taczy sie z warga pacjenta
za pomoca haczyka wargoweqg, czarne gniazdo must pozostac nieaktywne. Na ekranie pojawi sie pasek
wskaznika dtugosci kanatu (wiecej informacji na temat paska wskaznika dtugosci kanatu znajduje
sie w rozdziale 3.2 Wuyswietlanie ekranu). Ustawianie parametrow funkgji automatycznych, takich
jak Apical Action, Auto Start itp. (wiecej informacii na temat funkgi automatycznych znajduje

sie w rozdziale 4.3 Ustawianie parametraw).

.
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»  Testowanie potaczenia

Zdecydowanie zalecamy sprawdzenie potaczenia za kazdym razem przed uzyciem. Dotknij haka
wargowego pilnikiem w katnicy t sprawdz, czy wszystkie paski na mierniku na ekranie swieca sie, a silnik
pawinien byc¢ odwrdcony w sposob ciagty, w przeciwnym razie nalezy wymieni¢ przewdd pomiarowy

lub katnice.

4.9. Operacja pomiaru kanatu

Podczas uzywania jako samodzielnego trybu lokalizatora wierzchotka. Zalecamy umieszczenie
mikrosilnika na podstawie tadujacej, aby uzyskac lepszy kat widzenia. Nacisnij raz przycisk ustawien "P"
w trybie gotowosci, nacisnij przycisk regulacji "+'/"-", aby wybrac tryb pracy EAL, a nastepnie nacisnij
przycisk gtdwny, aby potwierdzic. (Patrz rozdziat 3.3 Terminy i definicje, aby uzyskac objasnientia trybow
pracy). Przewdd pomiarowy must byc potaczony z mikrosilnikiem za pomoca gniazda USB, biste
gniazdo 4aczy sie z warga pacjenta za pomoca haczyka wargowego, a (zarne gniazdo 4aczy
sie z zaciskiem pilnika. Na ekranie pojawi sie pasek wskaznika dtugosci kanatu (wiecej informadijt

na temat paska wskaznika dtugosci kanatu mozna znalez¢ w rozdziale 3.2 Wyswietlanie ekranu).

MO AIP||||||||

1 2 &

m EAL

31



Klips na pilnik must prawidtowo przytrzymywac pilnik. Nacisnij kciukiem przycisk na zacisku pilnika
w kierunku wskazanym strzatka. Zatrzasnij uchwyt na metalowej gornej czesct pilnika, a8 nastepnie

zwolny przycisk.

TAK NIE

»  Testowanie potaczenia

Zdecydowanie zalecamy sprawdzenie potaczenia za kazdym razem przed uzyciem. Przypnij uchwyt

do haka 1 sprawdz, czy wszystkie paski na ekranie miernika swieca sie, w przeciwnym razie nalezy

wymieni¢ przewadd pomiarowy lub zacisk.
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Kanaty korzeniowe nieodpowiednie do pomiaru kanatowego

Doktadnego pomiaru nie mozna uzyskac, jesli warunki w kanale korzeniowym sa przedstawione ponizej.
+  Kanat korzeniowy z duzym otworem wierzchotkowym.

Nie mozna doktadnie zmierzyc kanatu korzeniowego, ktdry ma wyjatkowo duzy otwor wierzchotkowy
z powodu uszkodzenia lub niekompletnego rozwoju. Wyniki moga pokazywal mniejsza dtugosc

Nz rzeczywista.

A
A

+  Kanat korzeniowy z krwia wyptywajaca z otworu.

Jesli krew wyptywa z otworu kanatu korzeniowego t ma kontakt z dzigstami, moze to prowadzi¢ do
wycleku pradu elektrycznego, co uniemozliwi uzyskanie doktadnych pomiarow. Poczekaj, az krwawienie
catkowicie ustanie. Doktadnie oczysc wnetrze i otwar kanatu, aby pozbyc sie krwi, a nastepnie wykanaj
pomiar.

+  Kanat korzeniowy z roztworem chemicznym wyptywajacym z otworu.

Nie mozna uzyskac¢ doktadnego pomiary, jeslt z otworu kanatu wyptywa roztwar chemiczny. W takim
przypadku nalezy oczysci¢ kanat @ jego otwdr. Wazne jest, aby pozbyc sie wszelkich roztworow

wylewajacych sie z otworu.
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»  Ztamana korona.

Jesli korona jest ztamana, a fragment tkanki dzigstowej wnika do ubytku otaczajacego otwdr kanaty,
kontakt miedzy tkanka dzigstowa a pilnikiem spowoduje uptyw pradu i nie bedzie mozna uzyskac
doktadnego pomiaru. W takim przypadku nalezy nadbudowa¢ zab odpowiednim materiatem,

aby odizolowac tkanke dzigstowa.

v Ztamany zab
Wuyciek przez kanat boczny. Ztamanie zeba spowoduje wyciek elektryczny  nie bedzie mozna uzyskac

doktadnego pomiaru. Kanat boczny rowniez spowoduje wyciek elektryczny.
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» Ponowne leczenie kanatu wypetnionego gutaperka.
Gutaperka musl byc catkowicle usuniets, aby wyeliminowac jej dziatanie izolacyjne. Po usunieciu
gutaperki, przeprowadz maty pilnik przez otwdr wierzchotkowy, a nastepnie wprowadz niewielka ilos¢

soli fizjologicznej do kanaty, ale nie pozwdl, aby wylewata sie z otworu kanatu.

gutaperka

» Korona lub metalowa proteza dotykajaca tkanki dzigsta.
Nie mozna uzyskac doktadnego pomiaruy, jesli pilnik dotyka metalowej protezy, ktdra dotyka tkanki
dzigsta. W takim przypadku nalezy poszerzyc¢ otwGr w gornej czesci korony, aby pilnik nie dotykat

metalowej protezy przed wykonaniem pomiaru.

korona korona

»  Wuyjatkowo suchy kanat
Jesli kanat jest bardzo suchy, wskaznik moze nie poruszyc sie, dopdki nie znajdzie sie dosc blisko

wierzchotka. W takim przypadku nalezy sprobowac zwilzyc kanat sola fizjologiczna.
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zbyt suche

»  RAznica w wynikach pomiaru miedzy odczytem lokalizatora wierzchotka a zdjeciem rentgenowskim.
Czasami odczyt z lokalizatora  wierzchotka ( zdjecle rentgenowskie nie s3  zgodne.
Nie 0znacza to, ze lokalizator wierzchotkowy nie dziata prawidtowa lub ze ekspozycja rentgenowska jest
nieudana. Obraz rentgenowski moze nie pokazywac wierzchotka prawidtowo w zaleznosct od kata
wigzki rentgenowskiej, a lokalizacja wierzchotka moze wydawac sie inna niz w rzeczywistoscl.

»  Rzeczywisty wierzchotek kanatu nie jest taki sam jak wierzchotek anatomiczny.

Czesto zdarza sie, ze otwor wierzchotkowy znajduje sie w kierunku karony. W takich przypadkach zdjecie
rentgenowskie moze wskazywac, ze pilnik nie dotart do wierzchotka, mimo ze faktycznie dotart

do otworu wierzchotkowego.

rentgen zdjecte rentgenowskie

4.11. tadowanie baterii
Mikrosilnik posiada wbudowany akumulator litowy. Podczastadowania akumulatora nalezy pozostawic

okoto 10 cm wokat podstawy tadujacej, aby zapewnic 4atwy dostep do wlotu ( przewodu zasilajacego.
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Podtacz zasilacz do bazy 4adujacej. Upewny sie, ze jest dobrze podtaczony, a nastepnie umiesc
mikrosilnik — w stacii  tadujace).  Jeslt  wskaznik  na  podstawie  {adujacej  zaswiect
sie na niebiesko, o0znacza to, ze trwa tadowanie. Jesllt wskaznik na podstawie tadujacej zaswiecl
sie na zielono, 0znacza to, ze pojemnost akumulatora jest wystarczajaca ( nie ma potrzeby tadowania.

Po zakoriczeniu tadowania nalezy odtaczyc zasilacz.

4.12. Wymiana baterii

Baterie nalezy wymieni¢, jesli wydaje sie ona roztadowywac szybciej niz powinna. Nalezy uzywac
oryginalnej baterii litowe).

v Wutacz zasilanie mikrosilnika.

+  Uzyj pesety, aby otworzyc gumowa ostone, a nastepnie wykrec srube.

+  Zdejmi pokrywe bateril

+  Wuyjmij stara baterie { o0tacz zacze.

+  Podtacz nowy akumulator { wt6z go do mikrosilnika.

v Zatoz pokrywe  przykred ja sruba.

Zaleca sie kantakt z lokalnym dystrybutorem lub producentem w celu wymiany baterii.

4.13. Oliwienie katnicy

Do smarowania katnicy mozna uzywa¢ wytacznie oryginalnej dyszy wtryskowej. Katnice nalezy

nasmarowac po czyszczeniu { dezynfekdji, ale przed sterylizagja.

+  Po pierwsze, wkrec¢ dysze wtryskowa do butelki z olejem (okoto 1 do 3 okregdw).

»  Nastepnie podtacz dysze do koncowej czesci katnicy, a nastepnie smaruj katnice przez 2-3 sekundy,
az olej wyptynie z czesci gtowicy katnicy.

+  Umies¢ pionowo koricowa czes¢ katnicy na ponad 30 minut, aby nadmiar oleju sptynat

pad wptywem grawitacji
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Ostrzezenia A

Mikrosilnik nie moze byc napetniony olejem.

+ Aby unikna¢ wypadniecia katnicy pod wptywem nacisku, nalezy bezpiecznie przytrzymac
ja reka podczas smarowania.

+ Nie uzywaj dyszy wirowej. Dysza obrotowa moze by¢ uzywana tylko do wtrysku gazuy,

3 nie do smarowania.

o— QO T
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5. Rozwigzywanie problemow

Awaria

Mazliwa przyczyna

Rozwigzania

Korcowka silnika
nie obraca sie

Wybterz tryb EAL, tryb EAL
jest przeznaczony tylko
do pomiaru kanatdéw

Zmiana na tryb CW,
CCW, F-R lub ATR

Po uruchomieniu mikrosilnika
emitowany jest ciagty
sygnat dzwiekowy

Clagty sygnat dzwiekowy
wskazuje, ze mikrosilnik
pracuje w trybie CCW

Zatrzymaj mikrosilnik
Lzmien tryb pracy
na tryb CW

Btad kalibragji katnicy

Btad kalibracjt spowodowany
silnym oporem katnicy

Wyczysc katnice
L ponownte skalibruj po
wtrysku oleju

Czas wytrzymatosci skraca
sie po natadowaniu

Pojemnosc baterii staje
sle mniejsza

Prosimy o kontakt
z lokalnym dystrybutorem
lub producentem

Brak dZzwieku

Ctosnosc sygnatu
dzwiekowego ustawiona
na 0. Vol.O: Wycisz.

Ustaw gtosnosc sygnatu
dZzwiekowego na 1,2,3

Stale obracajacy
sie pilnik utknat
w kanale korzeniowym

Nieprawidtowe ustawienie
specyfikacji. Zbyt wysaoki
moment obciazenia pilnika.

Wuybierz tryb CCW,
uruchom silnik
Lwyjmy pilnik
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6. Czyszczenie, dezynfekcja i sterylizacja

6.1. Przedmowa

Ze wzgleddw higienicznych i bezpieczeristwa sanitarnego przed kazdym uzyciem nalezy wyczyscic
L zdezynfekowaC mikrosilnik, zasilacz sieciowy ( baze tadujaca, a takze wyczyscic, zdezynfekowac
L wuysterylizowa¢ katnice, hak wargowy, zacisk pilnika, silikonowa ostone  ochronng
l sonde dotykowa, aby zapobiec zanieczyszczeniu. Dotyczy to zardwno pierwszego UZycis,

jak twszystkich kalejnych.

6.2. Zalecenia ogdlne

»  Nalezy uzywac wytacznie roztworu dezynfekujacego zatwierdzonego pod wzgledem skutecznoscl
(lista VAH/DCHM, oznakowanie CE, zatwierdzenie FDA ( Health Canada) oraz zgodnie z IFU
producenta roztworu dezynfekujacego.

»  Nie nalezy umieszczac katnicy w roztworze dezynfekujgcym ani w kapieli ultradzwigkowe;.

»  Nie uzywaj detergentdw zawierajacych chlorki

»  Nie uzywaj wybielaczy ani chlorkawych srodkéw dezynfekujacych.

» Dla wtasneqo bezpieczeristwa nalezy nosic srodki ochrony osabistej (rekawice, okulary, maske).

»  Uzytkownik jest odpowiedzialny za sterylnos¢ produktu w pierwszym cyklu @ kazdym kolejnym
uzycly, a takze za uzycie uszkodzonych lub brudnych narzedzi po sterylizacji

»  Jakos¢ wody must byc zgodna z lokalnymi przepisami, zwtaszcza na ostatnim etapie ptukania
lub w myjni-dezynfektarze.

»  Aby wysterylizowa( pilniki endodontyczne, nalezy zapoznac sie z instrukcja obstugt producenta.

»  Katnice nalezy nasmarowac po czyszczeniu i dezynfekgji, ale przed sterylizacja.

6.3. Etapy czyszczenia i dezynfekcji mikrosilnika, zasilacza sieciowego i podstawy

Przed ( po kazdym uzyciu wszystkie przedmioty, ktdre miaty kontakt z czynnikami zakaznymi, nalezy
wyczysci¢ za pomoca recznikéw nasaczonych roztworem dezynfekujgcym i detergentowym (roztworem
bakteriobdjczym, grzybobdjczym © wolnym od aldehyddw) zatwierdzonym przez VAH/DGHM,

oznakowanie CE, FDA ( Health Canada.
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Ostrzezenia A

Nie sterylizowac¢ mikrosilnika, zasilacza sieciowego i podstawy.

»  Przetwarzanie przed zabiegiem.
Przed kazdym uzyciem nalezy wyczysci¢ i zdezynfekowa¢ mikrosilnik, zasilacz — sieciowy

( podstawe. Konkretne kroki sa nastepujace:

Ostrzezenia A
Mikrosilnik, zasilacz sieciowy t podstawa nie moga byc czyszczone i dezynfekowane za pomoca

urzadzen automatycznych. Wymagane jest reczne czyszczenie i dezynfekdja.

»  Etapy czyszczenia recznego.
Wyjmij mikrosilnik, tadowarke i podstawe na stot warsztatowy.
Catkowicie zwilz miekka sciereczke woda destylowana lub dejonizowana, a nastepnie wytrzyj
wszystkie powierzchnie elementdw, takich jak mikrosilnik, tadowarka, podstawa itp. do momentu,
3z powierzchnia elementu nie zostanie zabrudzona.
Przetrzyj powierzchnie elementu suchg, miekka sciereczka.
Powtdrz powyzsze kroki co najmniej 3 razy. Uwaga: do czyszczenia w temperaturze pokojowe)
nalezy uzywac wady destylowanej lub dejonizowane.
»  Reczne etapy dezynfekdjt.
Nasacz sucha, miekka sciereczke 75% alkoholem.
Przetrzyj wszystkie powierzchnie mikrosilnika, tadowarki, podstawy i innych elementdw wilgotnsa,
miekka Sciereczka przez co najmniej 3 minuty.
Wuytrzyj powierzchnie elementu suchg, miekka Sciereczka bez wickien.
Uwaga: czyszczenie i dezynfekcje nalezy przeprowadzi¢ w ciggu 10 minut przed uzyclem. Stosowany
srodek dezynfekujacy must byc uzyty natychmiast, nie moze sie pienic. Oprocz 75% alkoholu mozna
stosowal srodki dezynfekujace bez pozostatosci, ale nalezy przestrzegac stezenia, temperatury
L czasu okresloneqo przez producenta srodka dezynfekujacego. Po wyczyszezeniu i zdezynfekowaniu

mikrosilnika przed uzyciem nalezy zatozyc jednorazowy rekaw izolacyjny i powtdrzyc kroki 1, 2 @ 3
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w celu wyczyszczenisjednorazowego rekawu izolacyjnego (szczegdtowe kroki instalacji znajduja
sie w sekgji 2.7).
»  Przetwarzanie po zabiegu.
Po kazdym uzyciu nalezy wyczyscic i zdezynfekowa¢ mikrosilnik, tadowarke i podstawe w ciagu
30 minut. Konkretne kroki sa nastepujace:
Narzedzia: Migkka Sciereczka bezpytows, taca.
Zdejmij katnice z mikrosilnika, umiesc ja na czystej tacy, a nastepnie zdejmij jednorazowy rekaw
izolacyjny z mikrosilnika.
Nasaczyc¢ miekka sciereczke woda destylowana lub dejonizowang, a nastepnie przetrze¢ wszystkie
powierzchnie elementdw, takich jak mikrosilnik, tadowarka, podstawa itp. do momentu,
a3z powierzchnia elementu nie bedzie zabrudzona.
Zwilz sucha, miekka Sciereczke 75% alkaholem, a nastepnie przecieraj wszystkie powierzchnie
mikrosilnika, tadowarki, podstawy L innych elementdw przez 3 minuty.
Umies¢ mikrosilnik, tadowarke, podstawe { inne elementy z powrotem w czystym miejscu
przechowywania. Uwaga: Czyszczenie ( dezynfekgcje nalezy przeprowadzi¢ w ciagu 10 minut przed
uzyciem. Stosowany srodek dezynfekujacy musi byc uzyty natychmiast, nie moze sie pienic¢. Oprocz
75% alkoholu mozna stosowac srodki dezynfekujace bez pozostatosci, ale nalezy przestrzegac

stezenia, temperatury i czasu okreslonych przez producenta srodka dezynfekujacego.

6.4. Czyszczenie, dezynfekcja i sterylizacja katnicy, haka wargowego, klipsa do pilnika, silikonowej
ostony ochronnej, sondy dotykowej

O ile nie okreslono inaczej, beda one dalej nazywane "produktami”.
Ostrzezenia /\

Uzycie silnego detergentu i $rodka dezynfekujacego (zasadowe pH>9 lub kwasne pH <5) skrdci

zywotnos¢ produktow. W takich przypadkach producent nie ponosi odpowiedzialnosci.
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» Odpornosc na procedure sterylizad.
Produkty zostaty zaprojektowane z mysla o duzej liczbie cykli sterylizacji. Materiaty uzyte do produkgji
zostaty adpowiednio dobrane. Jednak przy kazdym ponownym przygotowaniu do uzycia, naprezenia
termiczne i chemiczne spowoduja starzenie sie produktow. Maksymalna liczba sterylizadji produktow
wynost 250 razy.
»  Przygotowanie w punkcie uzytkowania.
Postepowanie pozabiegowe nalezy przeprowadzic natychmiast, nie pozniej niz 30 minut
po zakoriczeniu zabiegu. Kroki sa nastepujace:
Usunac pilniki t odtaczyc katnice od mikrosilnika.
Usunac silne zabrudzenia instrumentu zimna woda (<40°C) natychmiast po uzyciu. Nie uzywaj
goracej wody (>40°C), poniewaz moze to spowodowac utrwalenie pozostatosci, ktdre moga wptynac
na wynik procesu dekontaminadjt.
» ransport.
Produkty powinny byc bezpiecznie przechowywane U transportowane do punktu ponownego
przetwarzenia, aby uniknac jakichkolwiek uszkodzeri { zanieczyszczenia Srodowiska.
»  Przygotowanie do ponownegao przetwarzania.
Produkty musza byc ponownie przetwarzane w stanie rozmantowanym. Kroki demontazu:

Nacisnij przycisk t wyciagnij pilnik.
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Powoli zdejmij silikonowa ostone ochronna.

B =i\l

Podczas wktadania L wyjmowania katnicy nalezy wczesniej wuytaczyc zasilanie mikrosilnika.

S

»  (zyszczenie wstepne.

Narzedzia: tacka, miekka szczoteczka, czysta i sucha miekka sciereczka.
Przeprowadzi¢ reczne czyszczenie wstepne, az mikrosilnik bedzie wizualnie czysta. Ptukac uchwyt
wiertta biezaca woda przez co najmniej 10 sekund. Wyczys¢ powierzchnie szczoteczka z miekkim
wiosiem.
Uwaga: Temperatura wody nie powinna przekracza¢ 40°C podczas etapu mycia, w przeciwnym razie
biatko zestali sie it bedzie trudne do usuniecia.
v (zyszczenie.
W odniesieniu  do czyszczenia/dezynfekcji, ptukania @ suszenia nalezy rozrdzni¢ reczne
L zautomatyzowane metody regeneracji. Preferowane sa zautomatyzowane metody dekontaminadj,
zwtaszcza ze wzgledu na lepszy potencjat standaryzacji i bezpieczeristwo przemystowe.

Automatyczne czyszczenie.
Mujnia-dezynfektar powinna spetnia¢ wymagania normy ISO 15883. Nalezy ostroznie umieszczac
produkty w myjni-dezynfektorze. Nalezy upewnic sie, ze produkty nie moga swobodnie przemieszczac
sie w myjni-dezynfektorze. Katnice nie moga ste ze soba stykac. Uruchomi¢ program:

4 minuty mycia wstepnego zimna woda (<40°C).

Oprdznianie.

5-minutowe mycie tagodnym alkalicznym Srodkiem czyszczacym w temperaturze 55°C.
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Oprdznianie.
3 min neutralizacji ciepta woda (>40°C).
Oprdznianie.
5-minutowe ptukanie posrednie ciepta woda (>40°C).
Oprdznianie.
Suszenie urzadzenia w temperaturze 80°C przez 15 min. Zautomatyzowane procesy Czyszczenia
zostaty zatwierdzone przy uzyciu 0,5% neadisher MediClean forte (Dr. Weigert).
»  Dezynfekda.
Zautomatyzowana dezynfekcja termiczna w  muyjni/dezynfektorze z uwzglednieniem krajowych
wymogow dotyczacych wartosci AO (patrz EN 15883). Cykl dezynfekqi trwajacy 5 minut
w temperaturze 93°C zostat zatwierdzony dla urzadzenia w celu osiggniecia wartosct AO wynoszacej
3000.
»  Suszente.
Suszenie zewnetrznej czesci urzadzenia poprzez cykl suszenia w myjni-dezynfektarze. W razie potrzeby
mozna przeprowadzi¢ dodatkowe suszenie reczne za pomoca niestrzepigcego sie recznika. Wypetnic
wneki instrumentdw sterylnym sprezonym powietrzem. Jesli myjnia-dezynfektor nie posiada funkgji
automatycznego suszenia, nalezy wysuszyc urzadzenie po czyszczeniu i dezynfekgji. Metada suszenia
jak ponizej.
Rozt6z czysty biaty papier (biata Sciereczke) na ptaskim stole, umies¢ produkty na bistym papierze
(biatej Sciereczce), a nastepnie osusz katnice przefiltrowanym suchym sprezonym powietrzem
(maksymalne cisnienie 3 bary). Brak cieczy na bistym papierze (biatej szmatce) 0znacza, ze produkty
sg catkowicie suche.
Urzadzenie mozna rowniez suszyc¢ bezposrednio w suszarce medycznej. Zalecana temperatura
suszenia to 80°C, 3 (zas suszenia powinien wynosi¢ 15 minut. Uwaga: W razie potrzeby suszyc
produkty wielokrotnie (patrz sekcja "Suszenie"). Powietrze uzywane do suszenia musi byc filtrowane

przez filtr HEPA. Urzadzenie nalezy suszyc w czystym miejscu.
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»  Kaonserwacja.

Test funkcjonalny t kontrola wzrokowa.
Sprawdzi¢ wzrokowao czystos¢ mikrosilnika. Przeprowadzic test dziatania zgodnie z instrukcja obstugt.
Jesli po czyszczeniu na urzadzeniu nadal widoczne sa plamy, caty proces czyszczenia nalezy powtdrzyc.
Przed zapakowaniem U sterylizacja nalezy upewni¢ sig, ze katnica byta kanserwowana zgodnie
|z instrukcjami producenta. Jesli urzadzenie jest wyraznie uszkodzone, rozbite, odtaczone, skarodowane
lub wygiete, nalezy je wyrzucic { nie dopuscic do jego dalszego uzytkowania. Jesli okaze sie, ze akcesoria
sa uszkodzone, nalezy je wymieni¢ przed uzyciem. Nowe akcesoria musza byc¢ wyczyszczone,
zdezynfekawane  wysuszone.

Przed sterylizacja nalezy nasmarowac koricdwke mikrosilnika t wysuszyc ja. Skieruj dysze butelki ze

smarem do otworu powietrznego na koricu katnicy, aby wtryskiwac olej przez 1-2 sekundy.

&
O— (ﬂS@ [ )

»  Opakowanie

Produkty nalezy szybko zapakowa¢ w medyczna torebke do sterylizacji (lub specjalny uchwyt, sterylne

pudetko). Srodki ostroznosci:
Nalezy uzywac wytacznie legalnie wprowadzonych do obrotu torebek do sterylizagji.

Opakowanie powinno byc¢ odporne na wysoka temperature 137°C  mie¢ wuystarczajaca

przepuszczalnose pary.

Srodowisko pakowania i zwiazane z nim narzedzia musza by reqularnie czyszczone, aby zapewnic

(zystosc ( zapobiec wprowadzaniu zanieczyszczen.
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Podczas pakowania nalezy unikac kontaktu z réznymi metalami.
»  Sterylizagja.
Sterylizacja narzedzi poprzez zastosowanie frakcjonowanego procesu wstepnej prozniowej sterylizacji
parowej (zgodnie z EN 285/ EN 13060/EN ISO 17665) z uwzglednieniem wymagan danego kraju.
Minimalne wymagania: co najmniej 4 minuty w temperaturze 132°C/134°C (w UE: 5 minut
w temperaturze 134°C, w USA: 4 minuty w temperaturze 132°C). Sterylizacja btyskawiczna
nie jest dozwolona w przypadku instrumentdw lumenawych!
»  Przechowywanie.

Sterylizowane urzadzenia powinny byc przechowywane w suchym, czystym t wolnym od kurzu miejscu,

zgodnie z etykieta t instrukcja obstugt.
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Przechowywanie, konserwacja i transport

7.1. Przechowywanie

To urzadzenie powinno byc¢ przechowywane w pomieszczeniu, w ktérym wilgotnos¢ wzgledna
wynaost 10% ~ 93%, cisnienie atmasferyczne wynosi od 70 kPa do 106 kPa, a temperatura wynost
-20°C~+55°C

Nalezy unikac przechowywania urzadzenia w zbyt wysokiej temperaturze. Wysoka temperatura
skraca zywotnos¢ kamponentdw elektronicznych, uszkadza baterie, zmienia ksztatt lub topi niektdre
tworzywa sztuczne.

Nalezy unika¢ przechowywania w zbyt niskich temperaturach. W przeciwnym razie,
gdy temperatura urzadzenia wzrosnie do normalnego poziomu, pojawi sie rosa, ktdra moze

uszkodzi¢ ptytke PCB.

7.2. Konserwacja

To urzadzenie nie zawiera akcesoridw do naprawy, naprawa powinna byc¢ przeprowadzona
przez autoryzowang osobe lub autoryzowane centrum serwisowe.

Sprzet nalezy przechowywac w suchym miejscu.

Nie wolno rzucac, bi¢ ant wstrzasac urzadzeniem.

Nie nalezy smarowac urzadzenia pigmentami.

Kalibracja jest zalecana w przypadku korzystania z nowej/innej katnicy lub po dtuzszym okresie
uzytkowania, poniewaz wtasciwasci robocze moga ulec zmianie podczas uzytkowania, czyszczenia
L sterylizagji.

Wuymieri baterie, jesli wydaje sie, ze wyczerpuje sie szybciej niz powinna.

7.3. Transport
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Podczas transportu nalezy zapobiegac nadmiernym uderzeniom it wstrzasom. Urzadzenie nalezy
ktasc¢ ostroznie ( lekko oraz nie odwracac go.
Podczas transportu nie nalezy umieszczac go razem z towarami niebezpiecznymi.

Unikac nastanecznienia i zamoczenia w deszczu lub sniegu podczas transportu.



8. Ochrona srodowiska
Prosimy o utylizacje zgodnie z lokalnymi przepisami.
9. Po serwisie

Poczawszy od daty sprzedazy tego sprzetu, na podstawie karty gwarancyjnej, w przypadku
wystapienia problemdw z jakosScig naprawimy ten sprzet bezptatnie. Informacje na temat okresu

gwarancji znajdujq sie w karcie gwarancyjnej.

10. Europejskiautoryzowany przedstawiciel

MedNet EC-REP C llb GmbH
EC[REP Borkstrasse 10-48163 Muenster-Germany

11. Instrukcja symbolu

I:Iil Postepuj zgodnie z instrukcja obstugi SN Numer seryjny
M Data produkgji u Producent
ﬂ Zastosowana czesc typu B ] Sprzet klasy Il
0y L
IPXO0 Zwykty sprzet % " Odzyskiwanie
ﬂ Uzywany tylka wewnatrz ? Przechowywa¢ w suchym
pomieszczeri miejscu
Zgodnosc urzadzeri
! Nalezy obchaodziC sie ostroznie E z%grektgwa \%/EEE
Ograniczenie wilgotnoscl Jf Ograniczenie temperatury
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I F!OSKPE
70kPa,

B @
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Cisnienie atmosferyczne
podczas przechowywania

Autoryzowany przedstawiciel
we Wspolnocie Europejskiej

Imparter

Numer katalogowy

c €0191

134°C
i

Produkt z oznaczeniem CE

\Wyrab medyczny

Niepowtarzalny kod
i[dentyfikacyjny wyrobu

Sterylizacjs w autoklawie
parowym w 134°C



12. Oswiadczenie

Wszelkie prawa do modyfikacji produktu sa zastrzezone dla producenta bez powiadomienia. Zdjecia
maja jedynte charakter pogladowy. Ostateczne prawa do interpretacji naleza do GUILIN WOODPECKER
MEDICAL INSTRUMENT CO. LTD. Wzor przemystowy, struktura wewnetrzna itp. zostaty
opatentowane przez WOODPECKER, kazda kopia lub podrobiony produkt must  ponosic

odpowiedzialnos¢ prawna.

13. EMC-Deklaracja zgodnosci

Urzadzenie zostato przetestowane t homologowane zgodnie z norma EN 6060I1-1-2 w zakresie
kompatybilnosci elektromagnetycznej. Nie gwarantuje to jednak, ze urzadzenie nie bedzie narazone
na zaktdcenia elektromagnetyczne. Nalezy unikaC uzywania urzadzenia w srodowisku o wysokim

poziomie zaktdcen elektromagnetycznych.

Opis techniczny dotyczacy emisji elektromagnetycznej. Tabela 1: Deklaracja - emisja elektromagnetyczna

Wytyczne ( deklaracja producenta - emisje elektromagnetyczne

Model Endostar Performer jest przeznaczony do uzytku w srodowisku etektromagnetgczngm
okreslonym ponizej. Klient lub uzytkownik modelu Endostar Performer powinien upewnic sie,
ze jest an uzywany w takim Srodowisku.

Test emisji spalin Zgodnosc Srodowisko elektromagnetyczne - wskazéwki

Model Endostar Performer wykarzystuje
energie RF wytacznie do swoich wewnetrznych
Emisje RF CISPR 11 Grupa | funkcjl. W zwigzku z tym jego emisje RF ,
s bardzo niskie { nie powinny powodowac

zadnych zaktdcen w pobliskim sprzecie
elektronicznym.

Emisje RF CISPR 11 Klasa B

Madel Performer nadaje sie do uzytku we

Emisja harmaonicznych wszystkich obiektach, w tym w oblektach

|[EC 61000-3-2 Klasa A mieszkalnych t bezpasrednio podtaczonych
do publicznej sieci niskiego napiecis, ktora
Wahania napiecia/emisja zasila budynki wykarzystywane do celéw
migotania Swiatta Zgodnosc domawych.
[EC 61000-3-3
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Opis techniczny dotyczacy odpornosci elektromagnetycznej. Tabela 2: Wytyczne i deklaracja - odpornosc elektromagnetyczna

Wuytyczne i deklaracja - odpornosc elektromagnetyczna

Model Endostar Performer jest przeznaczony do uzytku w Srodowisku elektromagnetycznym
okreslonym ponizej. Klient lub uzytkownik modelu Endaostar Performer powinien
upewnic sie, ze jest on uzywany w takim srodowisku.

Srodowisko elektromagnetyczne

- wskazawki

Test odpornosci PoleLEn%éegt(tJJ;/vg Poziom zgodnosci
Podtogt powinny byc drewniane,
Wutadowania +8kV styk +8KkV styk betonowe lub z ptytek
elektrostatyczne +2,+4, 48, +2,+4, 48, ceramicznych. Jesli poctogt
(ESD) +15KV +15KV pokryte sa matlerta{em/ ,
lEC 61000-4-2 powietrze powietrze syntetycznym, wilgotnosc
wzgledna powinna wynaosic
co najmntej 30%.
Szybkie stany 2kV di lini Jakosc zasilania sieciowego
przejsciowe/ ~ zasilania +2kV dla linit powinna odpowiadac
lmlztpULSg +1kV dla linii zasilajacych tgpiwemu srodowisku
elektryczne 2 v omercyjnemu
I[EC 61000-4-4 wejscla/wyjscia lub szpitalnemu.
+05 +1kV linia Jakosc zasilania sieciowego
Przepiecie do linil +05 +1kV linia powinna odpowiadat
[EC 61000-4-5 | +0.5,+] +2kV Jo linit typowemu $Srodowisku
linia do ziemi komercyjnemu
lub szpitalnemu.
<5% UT <5% UT o
Jakasc zasilania steclowego
(>95% spadku powinna odpowiadac

Spadki napiecis,
krotkie przerwy

(>95% spadku

UT) dla 0,5 cyklu
<5% UT (>95%
spadek UT)

UT) dla 0,5 cyklu
<5% UT (>95%

spadek UT)
dla T cyklu 70%

typowemu srodowisku
komercyjnemu lub szpitalnemu.
Jesli uzytkownik modell Endostar
Performer wymaga ciagte

L wahania
napilecia na dla Tcyklu 70%
liniach UT (30% spadek | UT (30% spadek g
wejéclowych | UT)dla 25 cykli | UT) dla 25 cykli pzraafe%;gécéabsgpggégtgvgﬁggit”;
zasilania <5% UT (>95% <5% UT (>95% Performer buty zasilane
IEC 61000-4-11 zanurzenia zanurzenia 2 7asilacza awarujneqo
" UTESE&ZSO " UTZSEC.?SO lub akumulatora.
Czestotliwosc Pola magnetyczne o czestotliwoscl
zasilania (50/60 ,ZaStlaﬂhta Eovvﬁﬂu btgc :
na poziomach charakterystycznyc
maHgi)eFt)Sgﬂe 30A/m 30A/m dla typowej lokalizacjt w typowym
IEC 61000-4-8 Srodowisku komercyjnym
lub szpitalnym.
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UWAGA: UT to napiecie sieciowe pradu przemiennego przed zastosowaniem poziomu testoweqo.

Tabela 3: Wytyczne i deklaragja - odparnosc elektromagnetyczna w zakresie przewodzonych i promieniowanych czestotliwosci radiowych

Wuytyczne i deklaracja - odpornosc elektromagnetyczna

Model Endostar Performer jest przeznaczony do uzytku w Srodowisku elektromagnetycznym
okreslonym ponizej. Klient lub uzytkownik modelu Endostar Performer powinien
upewnic sie, ze jest on uzywany w takim Srodowisku.

Test odpornoscl

Poziom testowy

Poziom zgodnosci

Srodowisko elektromagnetyczne

IEC 60601 - wskazawki
Przenosny t mabilny sprzet
do komunikacjt radiowe;
nie pawinien byc uzywany
blizej jakiejkolwiek czesci
modelu Endastar Performer,
w tym kabli, niz zalecana
odlegtosc separacji abliczona
na podstawie réwnania
Majaceqo zastosowanie
do czestotliwosct nadajnika.
Zalecana odlegtosct
3Vims d=1,2xP/2
Przewodzone 0=2xP1/2
czestotliwosc %%k/{_)\ﬁgo - d:]{jzoxggé 8/\(/3 H/\?HZ
o 6 Vims Pasmo 6V d=23xP1/2 800 MHz
[EC 61000-4-6 czestotliwosct 3v/m o do 2.7 CHz
Promlelgéowame ISM 3 V/m gdzie P jest maksymalna
IEC 61000-4-3 8%/;/\55;0 mocg wyjsciowa nadajnika

w watach (W) wedtug producents
nadajnika, a d jest zalecana
odlegtoscia w metrach (m).
Natezenie pola od statych
nadajnikow RF, okreslone

na podstawie badania
elektromagnetycznego w miejscu
(nstalacji,a powinno byc
nizsze niz poziom zgodnoscl
w kazdym zakresie czestotliwoscl.
Zaktdcenia moga wystepowac

w poblizu urzadzen oznaczonych

nastepujacym symbolem:

(@)
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UWAGA: Przy czestotliwosciach 80 MHz i 800 MHz obowiazuje wyzszy zakres czestotliwosci.

UWACA: Niniejsze wytyczne moga nie miec¢ zastosowania we wszystkich sytuacjach. Na propagacje fal

elektromagnetycznych ma wptyw absorpgja t odbicie od struktur, obiektdw i ludzi.

Natezenia pola pochodzacego od statych nadajnikdw, takich jsk stacje bazowe telefondw
komdrkowych/bezprzewodowych i stacjonarnych radiotelefondw przenosnych, amatarskich stacji
radiowych, nadajnikdw radiowych AM i FM oraz nadajnikow telewizyjnych, nie mozna doktadnie
przewidziec tearetycznie. Aby ocenic srodowisko elektromagnetyczne ze wzgledu na state nadajniki
RF, nalezy rozwazy¢ badanie elektromagnetyczne terenu. Jesli zmierzone natezenie pola
w lokalizagji, w ktérej uzywany jest model Endostar Performer, przekracza odpowiednt poziom
zgodnosci RF powyzej, model Endostar Performer powinien byc obserwowany w celu sprawdzenia
normalnego dzistania. W przypadku zacbserwowania nieprawidtowego dzistania moga
byc¢ konieczne dodatkowe srodki, takie jak zmiana orientacji lub lokalizacji modelu Endostar
Performer.

W zakresie czestotliwosci od 150 kHz do 80 MHz natezenie pola powinno byc¢ mnigjsze niz 3 V/m.

Tabela 4: Zalecane odlegtosct miedzy przenosnymi L mobilnymi urzadzeniami komunikacyjnymi RF a modelem Endostar Performer

Zalecane odlegtosci pomiedzy przenosnym i mobilnym sprzetem komunikacyjnym
RF a modelem Endostar Performer

Model Endostar Performer jest przeznaczony do uzytku w Srodowisku elektramagnetycznym,
w ktarym promieniowane zaktacenia RF sa kontrolowane. Klient lub uzytkownik modelu
Endostar Performer moze pomac w zapobieganiu zaktdceniom elektromagnetycznym,
zachowujac minimalna odlegtos¢ miedzy przenosnym L mobilnym sprzetem
komunikacyjnym RF (nadajnikami) 3 modelem Endostar Performer, zgodnie z ponizszymi
zaleceniami, w zaleznosci od maksymalnej mocy wyjsciowej sprzetu komunikacyjnego.

Znamionowa Odlegtos¢ w zaleznosci od czestotliwosci nadajnika m
maksymalna
Moc wyjsclowa 150kHz do 80MHz 80MHz do B00MHz 800MHz do 2,7CHz
nadajnika W 0=12xP!/2 0=12xP!/2 0=23xP/2
0,0l 0,12 0,12 0,23
Ol 0,38 0,38 0,73
l 1,2 1,2 23
10 38 38 7.3
100 12 12 23
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W przypadku nadajnikdw o maksymalne] mocy wyjsciowej niewymienionej powyzej zalecana odlegtosc
d w metrach (m) mozna oszacowa¢ za pomoca réwnania majacego zastosowanie do czestotliwosci
nadajnika, gdzie P jest maksymalna moca wyjsciowa nadajnika w watach (W) zgodnie z danymi
producenta nadajnika.

UWAGA: Przy 80 MHz 1 800 MHz obowiazuje adlegtosc separadji dla wyzszego zakresu czestotliwosc.
Te wytyczne moga nie mieC zastosowania we wszystkich sytuacjach. Na rozchodzenie sie fal

elektramagnetycznych ma wptyw pochtanianie ( odbijanie ich od struktur, obiektow ( ludzt.
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Karta gwarancyjna
Warranty Card

Nazwa klienta
Name of Customer

Adres Szczegoty
Address Details

Kod pocztowy
Postal Code

Telefon ( I )

Tel Dla dystrybutora
For Distributor

Model

Nr rekojesei
Motor Handpiece NO.

Nr katnicy
Contra-angle NO.

Data zakupu
Purchase Date

Osoba kontaktowa
Contact Person

Data Rejestr konserwacji Serwisant
Date Maintenance Record Repairer

Karta gwarancyjna
Warranty Card

Nazwa klienta
Name of Customer

Adres Szczegoly
Address Details

Kod pocztowy
Postal Code

Telefon ( II )

Tel Powrdt do produkeji
Return to Manufacturer

Model

Nr rekojesci
Motor Handpiece NO.

Nr katnicy
Contra-angle NO.

Data zakupu
Purchase Date

Osoba kontaktowa
Contact Person

Data Rejestr konserwacji Serwisant
Date Maintenance Record Repairer

Guilin Woodpecker Medical Instrument Co.,Ltd.
u Information Industrial Park, Guilin National High-Tech

Zone, Guilin, Guangxi, 541004 P. R. China

Sales Dept.: +86-773-5873196/2350599

After-sales Service Dept.: +86-0773-5827898

E-mail: woodpecker4@glwoodpecker.com

Website: http://www.glwoodpecker.com

Dystrybutor/Distributor

Pieczatka/Seal

Information Industrial Park, Guilin National High-Tech
Zone, Guilin, Guangxi, 541004 P. R. China

Sales Dept.: +86-773-5873196/2350599

After-sales Service Dept.: +86-0773-5827898
E-mail: woodpecker4@glwoodpecker.com

Website: http://www.glwoodpecker.com

u Guilin Woodpecker Medical Instrument Co.,Ltd.

Dystrybutor/Distributor

Pieczatka/Seal




Warunki gwarancji
Warranty Card

I Okres gwarancji:
Okres gwarancji liczony od daty zakupu przez
dentyste.

Baza ladu Y
aza tadujaca, rekojesc, 7 lata
zasilacz sieciowy
Katnica 1 rok
Inne cze$ci zamienne 6 miesiecy

1 Period validity:

The base, handpiece, power adapter have two years
warranty period from the date of purchase. The
contra-angle has one year warranty period. Other
spare parts have six months warranty period.

II Zakres gwarancji:

W okresie waznosci gwarancji jeste§my
odpowiedzialni za wszelkie usterki spowodowane
przez problemy jakosciowe lub technike i budowe
produktow.

1l Range of warranty:

Within the warranty period of validity, we are
responsible for any troubles caused by quality
problems or products technique and structure.

III Nastepujace przypadki sg wylaczone z naszej
gwarancji:

1. Uszkodzenia spowodowane nieprzestrzeganiem
instrukcji obstugi lub brakiem spetienia
wymaganych warunkow.

2. Uszkodzenia produktu spowodowane niewlasciwa
obshuga lub demontazem bez upowaznienia.

3. Uszkodzenia spowodowane przypadkowym
upuszczeniem lub uderzeniem produktu przez
uzytkownikow.

4. Uszkodzenia spowodowane niewlasciwym
transportem lub przechowywaniem.

5. Brak pieczatki dystrybutora lub niekompletne
wypelnienie karty gwarancyjne;j.

11 The following are beyond our warranty:

1. The damage caused by disobeying the operation
instruction or lack of the needed condition.

2. The damage caused by unsuitable operation or
disassembly without authorization.

3. The damage on product that caused by users'
unexpected drop or impact to product.

4. The damage caused by unadvisable transportation
or preservation.

5. There isn't the seal of distributor or the warranty
card isn't filled in completed.

Warunki gwarancji
Warranty Card

I Okres gwarancji:
Okres gwarancji liczony od daty zakupu przez
dentyste.

Baza ladw Y
aza tadujaca, rekojesc, 7 lata
zasilacz sieciowy
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I Period validity:

The base, handpiece, power adapter have two years
warranty period from the date of purchase. The
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Il Zakres gwarancji:

W okresie waznos$ci gwarancji jestesmy
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Within the warranty period of validity, we are
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gwarancji:
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5. Brak pieczatki dystrybutora lub nieckompletne
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111 The following are beyond our warranty:

1. The damage caused by disobeying the operation
instruction or lack of the needed condition.

2. The damage caused by unsuitable operation or
disassembly without authorization.

3. The damage on product that caused by users’
unexpected drop or impact to product.

4. The damage caused by unadvisable transportation
or preservation.

5. There isn't the seal of distributor or the warranty
card isn't filled in completed.



